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| EINFUHRUNG

0 Vorbemerkungen S.1-7 Vi
Warum? Wie? Was?

1 Einfiihrung
Was ist Physik?
Beispiel: freier Fall
Physikalische Grof3en
BasisgrofRen/-einheiten

I MECHANIK

2 Kinematik in 1D S.19-26; 7-13 V2
Massenpunkt
Ortsbestimmung
Geschwindigkeit
Beschleunigung
GleichmaRig beschleunigte Bewegung (freier Fall)
Messgenauigkeit

3 Kinematik in 3D S. 26-32 V3
Vektoren
Bahn-/Raumkurve
Orts- und Geschwindigkeitsvektor
Tangential- und Normalbeschleunigung
Schrager Wurf
Gleichformige Kreisbewegung

4 Newtons Axiome S.32-38 v4
Dynamik
Aktionsprinzip (#2)
Kraft und Masse
Tragheitsprinzip (#1)
Wechselwirkungsprinzip (#3)
Krafte
Vorhersage der Zukunft V5
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Bewegte Bezugssysteme
Inertialsystem

Geradlinige Relativbewegung
Schein-/Tragheitskraft
Kreisformige Relativbewegung
Zentrifugal- und Corioliskraft

Impuls

KraftstoR und Impuls

Impulserhaltung (System von Massenpunkten)
Massenmittelpunkt und Schwerpunktsatz
Raketengleichung

Arbeit & Energie

Arbeit

Arbeitsintegral und konservative Kraft
Leistung

Energiesatz

Kinetische und potentielle Energie
Energieerhaltung

StoBprozesse

Klassifikation

Gerader, zentraler, elastischer StoR3
Gerader, zentraler, unelastischer Stof3
Beispiel: ballistisches Pendel

Schiefer, zentraler, elastischer Stof}

Drehbewegungen (Massenpunkte)
Analogie: Translation—Rotation
Drehmoment und Drehimpuls
Grundgleichung (Newton #2)
Rotationsenergie
Drehimpulserhaltung

Starrer Kérper

S.38-44

S. 44-50

S. 50-55

S.55-61

S. 61-67

S. 67-85

Translations- und Rotationsfreiheitsgrade (Kinematik)

Krafte und statisches Gleichgewicht
Potentielle und kinetische Energie
Massentragheitsmomente

Steiners Satz

Freie Achsen

Kreisel und Prazession

Deformierbarer Korper
Elastische Verformung
Dehnung und Spannung

S.92-102

V6

V7

V8

V9

V10

Vil
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Plastische Verformung

Gravitation

Keplers Gesetze

Newtons Gravitationsgesetz
Erklarung der Kepler-Gesetze
Hubarbeit und potentielle Energie

Ruhende Fluide (Fliissigkeiten & Gase)
Druck

Schwere-/Tiefendruck

Auftrieb

Oberflacheneffekte

Stromende Fluide (Fliissigkeiten & Gase)

Ideale Stromungen

Kontinuitats- und Bernoulli-Gleichung
Anwendungen

Reale Strémungen

Laminare Stromung und innere Reibung
Turbulente Stromung und Strémungswiderstand
Dynamischer Auftrieb

S. 85-92 V12

S.105-117 V13

S.117-126; 132-144



